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La présente Anvention se rapporte aux mécanismes des ma-
ohines & caleuler, et elle a pour objlet certains. perfbction-
neilents ou disposi_tifa de sireté destinés & assurer un fono-
tionnement absolument infaillible de ces mashines. Tout le mon=
de salt qu'avec ces appareils l'exaot:ltnde des résultats enre-
gistrés n’est garantie qu’l la condition que les de’plaoéients,
les poinss d*arréss des divers organes soient parfaitement ré-
‘glés, et gque leur retour a la position initiale soit bien
assuré,

A la fig. 1, 'nons avons représenté sehématiquement le
groupement ,dans une machine, des divers organes intéressés par
la présente invention, lesquels sont -repréaente’a en détail et
séparémens pour plus de elarté aux fig. 2 3 30 des dessins
anaexés,

Cette mashine se eompose en principe d’une rone"d“entée A,
ealée sur un axe B, que 1°0on tourne au moyen d’une manivelle C»
et qui sommande, par l'intermédiaire d’une deuxidme roue D,sa-
lée sur 1'axe E, wn plateau F mani d*un dispositif 3 coulisse
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perﬁéttant de transformer ce plateau eh roue dentée ayant un
-nbnpre de dents variant.entrerl a 9. Cette denture variable
est en priaé}avea lés deﬁts,d’nne roue H engrenant avec la A
- denture d'une roue I calée sur l'arbre J, gui porte les ﬁla-‘fif
i teaux porte-types K, | .
. . Yoici}gn qﬁoi oconsiste le mécanisme & coulisse F (fig. l)fi_
détaillé nnxif;g. 2, 8 et.4. Une coulisse &, moblle auf un
.'plgtean_g~et aotionnée a la main, fait sortir de ce platean un
"nombre de dents o, vgiiable:avec la longueur de course de
- .cette coulisse. Si ie'mouvement de cette coulisse n’est pas
.'fparfaiﬁament réglé; i1 peut se faire que 1'une des dents ¢ ne
sorte pas compldtement et qué,xpar'suite, elle reste sans ac-
tion sur la roue H (fig. l). De méme, un fausse manoeuvre
- pourrait faire sortir un doabes 46 MaBe supérieur au nombre

voulu., Il résulterait de 1la des erreurs d‘enregistremeni que .fﬁ

1'une de ses encoches e, c’est~d~dire lorsque la den»‘dpbosée

correspondante ¢ est entiarement sortie, Pour toutes les posi-
tions du verrou g, ces dents heurteralent contre une butée
fixe empéchant le mouvement du plateau E, Jusqu’ad ce que la
position de -la coulisse soit corrigéé.

Dans le dispositif de la fig. 2, le disque b tourne 1li-~-
brement sur 1l'axe E; sl plusieurs de ces disques doivent étre
montés sur ce méme axe, il convient de les placer sur un arbre

creux tournant librement sur B, La tige g, quil prolonge le
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verrou E' est de longueur telle qu’elle puisse s®engager dans
un cran i pratiqué dans 1l'axe %, pour empécher 1& rotation du
'plateaﬁ b autour de cet axe. Il résulte de de dispositif que
la coulisse & ne peut tourner que lorsque le disque b se trou-
ve dans une position normale, ¢ar pour toutes les autres posi-
tions, la tige g est engagée dans le oran i.
| Une variﬁnte de ce dispositif est représentée & la fig, 3
dans laquelle le plateau a esi calé sur 1'axe B,
Le verrou d est mani d’un doigt k qui, lorsque la coulisse
n*occupe pas le position voulue, bute oontie un arrét fixe m,
en empéchant ainsi la rotation du plateau b, Cet arrét fixe
peut &tre constitué par exemple par l’encoche (m) pratiquée
~ dans le plateau n représenté £ig. 4, calé sur 1'axe E.

Il a été dit plus haut que le plateau F (fig. 1), ainsi
transformé en roue dentée, fera tourner, par l1l’intermédiaire
.des roues H et I, les disques porte-types K d'autani de divi-
sions qu® il sera sortl de dents du plateau F, apréds quoi ces
disques K seront ramenés & leur position zéro. Les dispositifs
représéntés en détall aux fig. 5, 6 et 7 ont pour objet d'em-
pécher que pendant ce retour lés disqués ne dépassent cette
position, et qu'on ne soit, par suite, obligé de leur faire
effectuer une rotation complémentaire, Ce retour s'effectue
généralement au moyen d*un arbre J (fig., 5) mni d*un bras p,
qui se déplace en arridre d'un doigt q, fixé sur l'ﬁne des fa-
ces du disque porte~types K, qui est fou sur l’arbre J. Si
l*'on vient & déplacer cet arbre J dans le sens de la fldche,
et & le faire tourner, le bras P entrainera, au moyen du doigt
q, le plateau K, jusqu’'a l°amener dans sa position zéro. Le
déplacement longitudinal de 1l’arbre J commence en méme temps

que sa rotation, gréce & la disposition sur cet axe d'un doigt
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-, qni se déplace sur la surface inclinée d‘'un platenu-cams t.'
et ce deplncemont est réglé de telle manidre que le bras P
puisse venir en contact aves le doigt g._!sn& qng.lo doigt s »
~se meut sur_li’sﬁrf@oevplaho’de la came t, 1'arbre J et le;‘*;;
»vplatesuff reste@i acoouplés. Cet aocoublennnt-doit.Séaaer,
‘sous,l'gffit5ae'1§ tension d*un rolaortvﬁ boudin 3,d§s.que le
'ddigt°g§re¥ient'enyface de la part;e en retrait du plateau-
~ Mais, si la viﬁessé de rotation de 1°arbre J est trop
-gfande, le ressort g'd'a‘pas1e tenps de rgppelep en arridre -
“ oet axe pendahﬁ que le doigt.g passe devant le retrait de la
oame; de sorte:qué-les.parties‘déaignéea par p et q restent en
contact et 1°arbre J contimued tourner en faisant dépasser au
disque k la position z‘ro. Il faut dono; §onr ramener ce dis-
que 3 la position voulue, compléter le nouveau tour oommenfjggé

- Pour remédier & cet inoconvénient, on disposera en avant du ';‘

. \"/

‘plateau-oame t une butée fixe v (fig. 6) de forme oonve:zﬁib,&]
oQir-

qui arréte le doigt s dés qu'il a aocoupli une révoluti

'~ pldte aveo l’axe J et 1%oblige & rentrer ,dans 1'échanc
la came sans qu’il puisse la dépasser, L'axe J et le ¢i %f‘~
sont dono bien immobilisés dans la position voulue., I
pas néé&ﬁsiiré“dué I'ax¢°'J, "qut porte‘'le disque porte-types K, .
coincide avec 1'axe qui porte le méoanisme d’arrét déorit. Ce
‘dernier peut 8tre disposé sur un arbre o paralldle & J, qui
commande le disque K par les engrenages x et y, fig. 7. Il
pourrait aussi se faire que l'arbre J, qui porte le disque K
ou le méoanisme oi-dessus déorit, n’effectue pas un tour com-
plet: le disque n’est pas ramené dans la position zéro, et 11
en résulte une erreur dana‘l'enregistrement. '

S1 nous supposons que les divers disques K des fig. 5 &
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7 soient montés sur une méme glissidre, dont les déplacements
les mettent en'priae‘avec les roues motrices, il est.nécessai-
re de he laisser effectuer le retour de ces disques & leur poe
sition initiale que éour une position déterminée de cette
glissilre, et de pouvoir empdcher, par,mn dispositif quelcon-
que, ces disques de dépasser leug;pogigggpginitigle.'C'ést ce
qui a été réélisé par les dispositifs repré;entés aux fig. 8 a
12, qui rendent le mécanisme d’action de la'maohine solidaire
du mécanisme de retour des disques. |

L*un des axes 1 des méoanismes_moteurs (fig. 8) ainsi que
1'axe 2 (qui commande de la m@me manidre que 1l°’axe 0 de tout a
1*heure 1'arbre J des disques K), portent respectivement des
plateaux 3 et 4, dont les surfaces se coupent, Le plateau 3
est muni d*une encoche 5, qui permet au plateau 4 de tourner
lorsque le mécanisme d'action de l1l'arbre 1 est dans sa posi-’
tion initiale. De méme, le plateau 4 est muni d*une entaille 6
laissant tourner le plateau 3 lorsque le mécanisme des disques
est dans la position des zéros, c’est-8-dire que 1l'un des pla-
teaux emp&chera toujours l'autreide'tourner. On ne ﬁonrra donec
remettre en mouvement la machine que lorsque ies divers dise-
ques seront revenus au zéro et inversement, d&s qu’ils seront
revenus dans cette pos;tion, ils y seront mainterms par ce mé=-
canisme d'aotidn lﬁi-néme. Chaocun des plateaux 3 et(4 pourra
d’ailleurs 8tre remplacé par un secteur de développement con-
venable pour le but proposé.

Si les mécanismes en question sont disposés sur une glis-
sidre 7, que 1'épaisseur du plateau 83 solt égale & la course
de cette glissidre, et que l’encoche 5 s0it seulement prati-
quée sur une épaisseur égale & 1l'épalsseur du plateau 4, le

mouvement du dit plateau 4 et le mouvement de retour ne sont
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posssibles qne pour une position determinee de la glissiére.
Pour ne pas donner au plateau 8 lorsque 1a oourse de la- glis-;
;siére 7 est trés grande, une largeur exageree, on pourra le §
manir d'une langnette 8, fig. 9 et 10, qui prolongerait la pe-;
ripherie de oe plateau sur un aro correspondant & l’encoche &
du plateau 4.
| s 1'on craignait d'etre 1ncommode par la longueur de la
languette 8, on pourrait, comme le montrent les fig. 1ll et 12,

{munir le plateau 4 de deux taquets 10, 10*, se déplagant de~
..vant le bec 1 d’un verrou 12 solidaire de la glissiére 13 et
reposant sur un plan incliné 14. Si on déplace dans le sens de'
la fléohe la glissiére 13, 1le ‘verrou 12 perd son point d®appui
et gse trouve abaiase par le ressort 15, de sorte que le bec 11l
‘ﬁient s*interposer entre les taquets 10, 10"pour empécher
’tout mouvement de rotation du plateau 4,

Dans le but de réduire le diamdtre des plateaux 1 et 2_'

la fig. 8, qui nécessairement sont trés grands puisque le%
dits plateaux doivent se couper, on peut employer le disd@s;\
tif des fig. 13 et 14. Au lieu d'échancrures circulairef, VO &

plateaux 16 et 17 dans cette variante, auront respect emen%
des enooches angnlairea 18 et 19 dans lesquelles s'en é%%-
les extremites de méae form~ d’une pidce 20 en forme de T,
artiqulge en 21, Il est facile de voir, d'aprds la fig. i%, -
éue, les disqués porte-types étant dans la position zéro, si
1’on tourne le plateau 17 dans le sens de la fldche, le beo
correspondant de la piéce 20 glissera sur la surfaoe 1nclinee
de l'encoche 19, pendant que le bec opposé s'’engagera dane
l'encocﬁe 18 du plateau 16, pour emp&cher tout mcuvement ds

ce dernier, Jusqu’d ce que 1é plateau 17 soit revenu & 3a po=

" sition initiale: On pourre &lors acticnner le plateau 16 qui,
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i son tour, immobilisera 17 péndant toute 1la durée de son mou-
vement de rotation, Ce dispositif permet également de disposer
les disques 16 et 17 dans des pléns différents, puisqu®on
pourra donner aux beos 22, 23, de la pidce 20, des longueurs
‘sussi grandes Qu’on le voudra,

» Il a 6té dit au commencement de ce mémoire, que la roue
dentée H; fig. 1 et 2, était actionnde par ies dents, en nom=-
" bre variable, qui se forment sur la périphéﬁie du plateau b.
Si la vitesse de rotation du platéau b est trop gfande, 11
peut arriver qu'aprds que la derniére de ses dents alt cessé
son action sur la dite roue H, cette derniére continue 3 tour=
ner par suite de sa vitessé aoquise, ce qui occasionne encore
des erreurs dans l'enregistrement, Il convient donc de modérer
la vitesse dz oe platesu b, oe qui sarar;éaliéé au moyen de
1'un des dispositifs représentés aux fig, 15 & 20,

Sur 1'un des arbres de la'machine, de préfeéerence sur l1l'ar-
bre B (fig. 1, 2 et 15) est oalé_un corps cylindrique 24, sur
la face plane duquel sont pratiquées des rainmares 25, en nom-
bre convenable, de préférence droites. A chacune des extrémi-
tés de ces raimures sont wménagées sur le corps 24,des butées
26, 27, dont nous verrons 1'utilité tout & 1’heurs.

Dans les rainures 25 s’engage un galet.za, qui tourne sur
un axe 29 disposé sur un bloc 30. Ce bloc glisse le 19ng d*une
tige & section rectangulaire 31 pouvant pivoter autour d'un
point fixe 32. Pntre le bloc 30 et les dsux extrémitéa de 1ls
tige 31, sout interposés des ressorts 33, 34. Le fonctionne~
ment de ce dispositif, trds simple est ;e.suivant: Lorsque le
corps cylindrique 24 toarne avec l'gxe E, le galet 28 roule
dans les raimures 25 qui se présentent successivement & lui,

Tant que la vitesse des corps 24, (c°®est-d=-dire celle de l'ar-
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bre E) ne dépasse pas une limite donnée, le galet 28, s&ilioi-
té vers le bas par le poida dua. bloc 30 (ou par. un ressort agis-
~ saat sur la tige 81), passers facilement d'une rainure 25 & la
. sulvante. Mais 81 la vitessé de E ou du\corps 24 devient trop

granneg“ie passagp de deux raimares suocessives 25 sous oce ga-'4
'yletnsecfadtwtnop rapidement, le galet n*a pas le temps. de des=
‘cendte dans 34 rainnre suivante et 11 vient buter contre’ l'une:
des butees 26, La rotation du corps 24 se trouve immédiatement
arrétée. L'appareil est aotionné 3 la main au moyen de la manie
-velle C (figf_l), le ohoc,qui se produit au moment de 1'arrét

-brusque résultant de l’excés de vitesse de rotation de la dite

manivelle,ﬂpeﬁs nuire & certains organes de 1’appareil notam~

ment aux dents des roues A et D, J’ai donc été amené & amortip

‘26»ou 27, 1'un ou 1l’autre des rassorti 34 ou 33 se comp 1mi§;?f‘
‘pour amortir le choc. On peut, au besoin, anouler le b % '
- gue produit la rencontre du galet 28 aveo les butées, en le
mnissant d’une garniture en ocuir, caoutshouc, etc.

Aux fig. 16 & 20, j’ai représenté diverses variantes de
ce dispositif modérateur de vitesse,

Aingi, au lieu de creuser les rainures 25 vers le centre
du corps cylindrique 24, comme dans la fig. 15, on pourra
adoptef le dispositif de la fig, 16, dui consiste & disposef
ces raimres en dehors de la périphérie du cylindre sur des
oreilles 35 de forme convenable, Ces oreilles 35 ont, de cha=
que c8té, c’est-d~dire & 1l'entrée et 3 la sortie de la rainure

25 une surface de roulement 36 et une butée 37 pour le galet 28,
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La construotion de la tige 31 est également simplifiée, Lors-
que, pendant la rotation du corps cylindrique 24, la surfeace
86 passe sous le galet 28, la tige 31 osclille dans le sens de
la fldche. Si la vitesse de rotation est modérée, le galet a
le temps de pénétrer dans la rainure 25, Si au contraire cette
vitesse est trop grande, la tige 31 est brusquement projetée
vers 1’extérieur et le galet 28 bute contre la surface 87, et
arréte le mouvement de l'appareil., La meéme chbéé se produirait
81 le oorps 24 tournait en sens inverse, les oreilles 35
étant symétriques. |

Une autre variante est représentée aux fig. 17 et 18.

Dans le corps oylindrique 24, est pratiquée une mortaise
radiale 38 39 cbmprenant deux parties de largeur différente.
Dans la partie 38, voisine de la périphérie, eQ; ajusté un
grain 40 relié par un ressort 41, traversant la portion 39 de
la raimure, & 1'axe E du corps ¢ylindrique. Ce grain affleure
exactement la périphérie du corps 24 lorsque l'appareil est au
- .repos, comme 1l est représenté fig. 17, mais dds que le dit
corps se met en mouvement, le grain est projeté vers 1l’exté-
rieur par la foroe centrifuge et vient occuper une position
telle que 40® (fig. 18). Lorsque la vitesse de rotation a at-
teint une valeur déterminde, -le grain 40-bute contre la téte
42 d*un bras fixe 43, laquelle est disposée & une distance au-
dessus de la surface ocylindrique du corps 24, réglée sulvant
la limite de vitesse qu‘*il oonv;ent de ne pas dépasser. Cet
appareil, ainsi que les précédents, est disposé pour fonoction-
ner quel que soit le sens de sa rotation,

Bien que nous n’ayons représenté dans ces deux figures
qu’un seul grain 40, 11 est évident qu'on peut disposer dans

le cylindre 24 deux ou plusieurs de ces organes,
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Le méme dispositif de- rainures et de butees eontre les=

quelles heurte un galet peut &tre employé pour_moderer des def

"plaoemcnts'rectilignes,\anssi'bien que d§e mouvemonta'oiroue‘h

;airea.’C'est le oas de 1'appareil reprégenté aux fig. 19 e;:{
20, | " |

L'organo essentiel eat un oorpa ou glissiére 43 animé

;.d'un mouvemnnt rectiligne dans le sens de la fléche. Sur ce

s

ﬂporpa 43 s*appuie commo dans l’exemple de la fig. 16, le galet
28 tournant a l'extremite du levier 31 artioule autour du .
point fixe 32. Dans l'une des faces latérales du oorps 24, est
dreusée une rainure de formé appropriée 45, remplissant les
mémes fonctions ﬁus les rainures 25 mentionnées plus haut et

mnie 3 son entrée et & sa sortie de butées 26, 27.

Le fonotionnement de cet appareil est analogue & celui

‘ g
' decrtt et représenté aux fig. 15 et 16, que la glissidre 47‘83;‘
:deplace de droite 3 gauche ou de gauche & droite. ff,*ﬁg'

3
Ayant ainsi déorit mon invention et me réservant da~modi-
! A
fier les circonstances aooessoires pouvant concourir A j a«neaxl

lisation, Je revendique, comme ma propriété exclusive, conﬁ@r—
A"&

N

mément & la loi: | ' I &
I° Dans les machines & calculer_;oomprenant'uné ;6ﬁé a
dehture variable formée par la combinaison d'un plateau Eyaved
un coulisse a mobiie sur ce plateau, de manidre & placer en
salllie sur sa périphérie des dents ¢, le dispositif de verrou
et d*encoches dont le but est d’assurer la sortie compldte de
la dernidre dent & utiliser et d’empdcher la rotation du pla- -
teau pour toutes les positions inexactes de la coulisse, en

substance ainsi qu®il a été déorit au présent mémoire et re-

présenté aux fig. 2, 3 et 4 des dessins annexés,

‘ ) % : -
20Dans les machines & calculer, 1€ dlspositif combine
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-avec le mécanisme de retour des disques porte-types K & leur
positiv.. initiale, destiné & arréter la rotation de ces dis-
ques au moment précis ol ils sont retournés & la dite position
en substance ainsi qu®il a ¢té déorit au présent mémoire et
représenté aux fig, 5, 6 et 7 des dessins annexés.

3% Dans les machines & calculer, les divers disposi-
tifs rendant dépendants 1l'un de 1l'autre le mécanisme d’action
de la machine et le mécanisme de retour des disques porte-ty-
_pes, empéchant d'effectuer une nouvelle opération avant que
tous les disques solent revenus 2 leur position 1nitiale, en
substance ainsi qu'il a été déorit au préseni memoire et re-
présenté aux fig, 8 & 14 des dessins annexés.

4° pans les machines & calculer, et en général dans
tous les mécanismes actionnés & la main, un dispositif modéra=
teur de vitesse, caractérisé par un corps plan ou eylindrique
animé d’un mouvement rectiligne ou circulaire, creusé sur
1'une de ses faces d'une ou de plusieurs rainures droites ou
courbes, dans lesquelles roule un galet fixé & 1l°’extrémité
d'un_bras.artionlé, ce galet pouvant passer d'une rainure & la
suivante, tant que la vitesse du corps principal reste aun-des-
sous d’une limite déterminée, mais rencontrant des butées ré-
servées aux extrémités des rainures, dds que cette vitesse se
trouve dépassée, en substance ainsi qu'il a été déorit au
présent mémoire et représenté aux fig. 15, 19 et 20 des des-
sins annexés,

5% Les diverses variantes du dispositif modérateur de vi-
tesse caractérisé par la revendicdation 4, décrites en substan=-
ce au présent mémoire et représentées aux fig. 16, 17 et 18

des dessins annexés. =
ke " Tk
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Le présent Certificat d'addition & mon brevet No 303.744
du 14 Septembre 1900, concernant des Perfectionnements aux mé-
cenismes des machines i calculer, a.pour objet un nouvean per—-
fectionnement que je définierai de la manidre suivante @

< A Lorsqu'on a & effectuer une multiplication, on forme d'abord

it #\ le multiplicande en -agissant au moyen du clavier sur des roues

3 1 a4 denture variable, représentant les unités, dizaines, centai=-
x nes, etc, sur lesquelles on place. dans la position de travail
y o

| un nombre de dents respectivement égal au chiffre des unités,
i dizaines, centaines, etc. du multiplicateur. On n'enregistre
-/ pas le multiplicabde" et on obtient le produit directement en
- faisant tourner ces différentes roues d'un nombre de tours pro- -
. portionnel & la grandeur de ce multiplicande:, :
Avec ces machines, on peut effectuer rapidemenf, des opé~
rations de la forme trds courante: a b +c d + e £ , etc. sans
qu'il soit nécessaire, apreés obtention du premier résultat
(a D) de faire revenir & la position zéro les disques enregis-
€reurs, On agit sur le clavier comme pour inserire le nombre
(e), sans s'occuper de ce qui peut s'enregistrer, on donne a
la msnivelle un nombre de tours proportionnel & (d) et on 1lit
directement le résultat (a b +cad).
On procédera de la m€me manidre pour ajouter & .ce résul-
tat le produit partiel (e f), et ainsi de suite.
; L'inconvénient de cette méthode est que les résultats
(a D),(ab +c d);(a b +cd+ e f) apparaissent seuls sur le
eadran, et que, en aucun cas, lesproduits élémentaires (c d),
(e £), etc., ne peuvent €tre lwg séparément,
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. Le présent perfectionnement que je veis décrire avec Té~ - A
férence au dessin annexb, rend possible cette lecture, ce qui e
permet dans une certaine‘mesure d'éviter des erreurs au cours -
des Opérations. ; L hlE
Dans la fig. 1,, & représente l'une des roues & denture
' variable, par exemple celle .des dizaines, et on voit que: £ing
dents ont été mises dans la position de travail. A ce su;et, :
je rappellerai en quelques mots, bien que cela ait déjh 6té.
~ décrit dans mon brevet principal, comment sont constituéosops
‘roues A denture variable, comment les dents peuvent Stre mises .
‘en action en nombre voulu, et quels sont les disp051t1£s de ok
sureté qul s'y r&pportent.
: Les fig. 6 et 7 montrent que chacune des roues en ques-‘,
" tion se compose d'un. plateau -1 solidaire d'un arbre E , et
davant lequel se ‘déplace un sutre plateau 2 muni d'une rainu- -
" re 3. Entre les plateaux 1 et 2, sont disposées neuf dents mo- .
" biles 4 dont des saillies 5 s'engagent dans la coulisse ou -~
rainure - : -
' °© On comprend que si en agissant sur un doigt 6, solidaire
du plateau & coulisse 2, on déplace ce dernior par rapport au
plateau 1 dans le sens de la flache, les dents % viendront se
placer en saillie sur la périphérie du plateaun 1 en nombre va—’b
riable avec la grandeur de 1'arc décrit par le doigt 6. Ces
dents viennent en prise avec la denture de la roue d . 51 le
-mouvement du platean a coulisse n'est pas parfaitement réglé, f
il se peut qutune des dents 4 ne sorte qn'incomplbtement,; 1
qu'il sorte un nombre de dents supérieur A celui dont on a;bo«; Q>
/

soin, Pour éviter les erreurs d'enregistrement pouvant régu
ter de cela, on émplolera le dispositlf suivant: Le platej
~ porte dix encoches 7, dans lesquelles s'engage, sous l'agtion

d'un ressort 8, un verrou 9, mobile dans une rainure 10 ¢u p] qr
teau 1l. On comprend facilement que,quel que soit le momept

1'on cesse d'agir sur le doigt 6, le plateau 2 sarretera,é&ﬁ-
jours dans ude position correspondant & 1l'enfoncement c
du verrou 9 dans l'une des encoches 7.

- Les positions des encoches sont reglees de telle manidre
que lorsque le plateau & coulisse 2 est arrété, la dernidre
dent en jeu ait dépassé le retrait de la rainure 3, c'est-a-
dire gqu'elle soit compldtement sortie, tandis que la dent sui-
vanbte ne se trouve pas encore "soulevée par le dit retraist.

- J'%ai également prévu un dispositif qui emp®che la rouwe a
de tourner tant que le verrou 9 n'est pas arrivé au fond de
l'une des encoches 7. Dans le cas ou cette roue n'est pas ca-
lée sur l'arbre E, comme dans la fig. 6, cet arbre étant fixe, -
Jje munis le verrou 9 d'une tige 11 qui peut s'engager dans un -
trou eorrespondant 12 de 1'arbre E. La longueur de cette tige
est telle que 1l'enfoncement commence d¢s que la t8te du.verrou
quitte le fond de l'une des encoches 7. La roue 8 (ou pla~-
teau 1) est alors solidaire de l'arbre E. Bt puisque cet arbre
est supposé fixe, on comprend que la dite roue a sera immo-
bilisee.

Si, au contraire, le plateau 1 est calé sur.l'arbre E,
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ainsi que c'est le cas dans la fig. 7, cet arbre étant mobile,
on mudira le verrou 9 d*un taquet 13 qui, dés que ce verrou
quitte sa position de fond, viendrait se loger entre deux bu=
tées fixes 14, pour immobiliser la roue a . Au lieu’‘de butées
on ponrra1t faire usage d'un disque fixe 15, muni d'une enco- -
che 16, dans laquelle s'emgagerait 1'ergot 13, comme le montre
la fig. 8.

Nous supposons donc que cing dents ont été mises en posi-
tion de travail sur la roue & . En tournant la manivelle b ,
on fera faire un tour a cetté-rone, laquelle, fera avancer la
roue d de cing dents. Dans tous.les ‘cas, puisqu'aucune des

“roues a ne comporte plus de neuf dents, les organes de trang-

mission seront rendus libres apres deroulement de l'arec C o
Pendant le reste de la rotation, il n ‘entre en jeu “que
‘celles des roues d qui ont été appelées en fonction pour les
nombres en question; la transmission se fait d'une manidre con-
nue, au moyen de la partie non dentée de la roue a . A ce dis-
positif connu est adjointe une roue dentée e (ou plusieurs,
lorsqu'il s'agit de nombres de plusieurs chiffres), actionnée
directement ou non par la roue d . Il est évident que si la
roue e est disposée de telle maniire qu'aprds chaque trans-
nission de 1'un des produits élémentaires (c d) ou (e f) de
la roue a & la roue a la roue e puisse €tre mise hors

de. priso ot ranonée A zero, chacun de ces résultats intermé-

‘diaires (c 4), (e f), etc., apparaltra sur la dite roue ¢ .

D'autre part, on voit que la mise en liberté de la roue
- 8 dolt se faire non seulement aprés chaque transmission de
1'un des produits (c d) (e £) de a & 4 , mais apras chaque
rotation de la roue a , c'est-i-dire de la manivelle b ,

Supposons, par exemple, qu'aprds la dernidre opération
les roues d marquent le nombre 36: la roue 4 des dizaines
marquera 3 , et la roue d des unités marquera 5. Si l'on
ajoute maintenant 34 X 2, c'est-a-dire 68, on aura pour résul-
tat 103. La roue des unités doit passer du 6 au 3, c'est-d-
dire avancer de 8 divisions. Ia roue des dizaines doit passer
de 3 & 0, c'est-d-dire avancer de 7 divisions.

S1 toutes les rotations se portent'sur cette roue 4 des
dizaines, la valeur qu'elle indiquerait serait 78 au lieu de
68. Ceci provient de ce que la valeur 6, lorsqu'on y ajoute le
ehiffre 8 du 68, a dépassé 10 et que par conséquent pendant la
dernidre moitié de la rotation de la roue 8y la roue des di-
zaines a 6té avancée d'une division.

: "81, dans ce cas, on veut obtenir un résultat oxact, i1
faut, & chaque tour de la manivelle, interrompre la communica=-
tion entre les roues d et e , puisqu'a chaque tour peut.
avoir lieu une action sur ia Troue des dizaines. Cette inter-

‘ruption doit avoir lieu aussit0t apréds le déroulement de l'arc
" € 9 avant que la transmission sur les dizaines ait eu lieu. On

Ppeut arriver i ce résultat au moyen d'un grand nombre de dise
positifs trés simples. La roue ¢ peut, par exemple, 8tre
portée par un levier oscillant f qui, & chaque tour de la
manivelle, sera poussé dans le sens voulu, pour qu'il y ait
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séparation entre les roues 4 et e , par un bras g dont il
est solidaire, sur lequel agit une came h disposée sur l'axe
de la manivelle b . La came h devra entrer en action dés
‘que les dents de la roue a auront terminé leur travail. Le
mécenisme occupera alors la position représentée fig. 3. Les
roues e des divers systdmes (unités, dizaines, etc.) doivent
etre munies chacune d'un dispositif ds report destiné & faire
avancer d'une division, aprds chaque tour, la roue 6 du sys-
téme immédiatement supérieur.

Afngi, on pourra disposer entre chacune des roues € un
levier oscillant k (fig. 5), dogt l'extrémité libre porte un

 levier coudé 1 (fig. 3). L'un des bras de ce dernier se ter-
mine en forme de plateau i § 1l'autre bras porte un doigt fle.
xible m . Er temps normal, ée levier coudé occupe la position
roprésentbe fig. 3. Le disque des unités e' fig, 5, est muni

~d'un doigt n (fig. 3 et 4), qui, dds qufll dépasse la posi-
tion corrospondante au chiffre 9, rencontre sur son passage un
petit taquet r fixé au levder coudé 1 qu'il fait ainsi
tourner légdrement. _

= . Par suite de ce léger déplacement, le doigt m passe de
1'autre ¢0té d'un doigt fixe o placé sur le levier k con=
tre lequel il reste appuyé. Le plateau 1 du levier coudé 1
se trouve alors sur le passage deiodix doigts p , qui se
trouvent sur la face du disque tournée du coté du levier
k , ainsl que le montre la fig. 5.

Lorsqu's chaque tour de la manivelle le levier k oscil-
le dans le sens de la flidche (fig. 1 et 3), le plateau i
fait avancer le disque 2’5 dizaines d'une division (fig. 2).
Le méme bras du levier "1 _vient ensuite se heurter contre une
butée fixe q (fig. .3) et raméne par conséquent le levier
coudé dans I2 position intiale, fig. 4, dans laquelle le doigt
élastique n est revenu se placer de l'autre coté du doigt
fixe o .

Ayant ainsi d&erit mon invention et me réservant de modi-
fier les circonstances accessoires pouvant concourir & sa réa=-
lisation, je revendique, comme me propriété exclusive, confor-
mément A& la loi:

Dans les machines & calculer, un dispositif qui permet de
rendre visibles, dans le cas de l'addition de plusieurs pro-
duits, les produits élémentaires composant cette somme, carac-
térigé par ceci que les roues d sur lesquelles se portent
les résultats intermédiaires,actionnent des roues e qui, 2
chaque tour des roues motrices a , aprads transmission du
résultat, nais avant le report des dizaines, peuvent Stre mi=
ses hors de prise des roues d , et qui sont munies chacune
d'un dispositif de report, en substance ainsi qu'il a 6té dé-
crit au présent mémoire et représenté au dessin annexé.

Paris, l6 7° 72nars 7g77.
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o , ~ Dans mon ‘brevet principal No 803.744 du l4 Septembre 1900
j'ai décrit, a&ee référence aux fig. 16 & 20, et me suis ap~-
proprié, sous les revendications 4 et 5, un dispositif modéra~
teur de vitesse, gpécialement applicable aux machines 3 calcu~
"ler et produisant 1'arrét eomplet des mécanismes dés qu'une vi-
tesse donnée était dépassée.

Le présént'certificat d'addition a pour objet un perfec-
tionnement & ce dispositif, grfce auquel su lieu d'un arrét
eompile?, on obtient le ralentissement #oulu des organes en

~ mouvement.

Au dessin annexé, les fig.' 1 et 2 représentent mon per-
fectionnement appliqué au dispositif des fig. 19 ét 20 de mon
brevet principal.

Les fig. 3 et 4 montrent respectivme_nt ces perfeetionne=

ments Aappliqné:s aux fig. 16 et 16 de ee méme brevet.
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Le galet b , fixé d l'extrémité du dbras ¢ pivotant au-

tour de 1'axe a ’ _s_é déplace dans une rainure-guide e du

"ecorps a , tant que celui-¢i se meut avee une vitesse normale, .

Mais si éettg vitesse cst dépasséé, Je galet bute cont.reii'_

la surface f et monte sur la partie surélevée 1. Le bras

& reste dans cette position déviée jusqu'd ce que le galet b

- ait parcouru entisrement ld -surface _{ et soit arrivé en &
Cette déviation ou ce mouvement du bras ¢ sera utilisé
pour appuyey sur une part'ié quelconque du corps & un sa.bot

_ N &
~ds frein B, qui en diminuera la vitesse, ce serrage s'eff

tuant par 1'intermédiaire du systdme articulé h k ¢,
élastique par la presence d'un ressort 0 . :

11 est ble;n évident qie le ssbot m peut 8tre dlkposé
‘tclle sorfe qu'gu lieu d'exercer son action directement sur _g
il 1'exerce sur un organe en moﬁ’vement_ dépendant de cette pid-
ée a. On pourra adjoindre & cet appareil une sonnerie quel-
eonque avertissant que la vitesse limite est atteinte. Ainsi,
au dessin annexé, j'ai représenté, & titre d'exemple, un sys-
téme de contact é6lectrique ‘2 actionné par le bras e , mais |
on pourra bien entendu faire usage d'un diﬁposi}:if mécraniAque
approprié pour actiomner la somnerie.

Aux fig. 3 et 4, -lo eorps principal a est animé d'un
mouvement circulaire, le sabot de frein m agit sur sa surfa-
ce ‘cylindrique et le systédme articulé, qui le met en aetion,
est analogue & qe];ui décrit avec réféx;ence aux fig., 1 et 2.

Ayant ainsi déerit mon perfectionnement et me réservant

de varier les circonstances accessoires pouvant eoncourir a sa
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‘réalisation, je revendique, comme ma propriété exclﬁsive, econ=-

o B

_formément & la loi :

Dans un appareil modérateur de vitesse du genre défini
par ie brevet. principal No 303,744 du 14 Septembre 1900, 1le
Ad:lsposit.if eonsistapt & ntiliser,la'déviation que subit le

\bras s lorsque la vitesse augment’s, pour appliquer par 1l'in-
" jtermédiaire d‘un systdme articulé un frein m sur un organe
quelconque en mouvement de 1'appareil, une sonnerie pouvant ou
non 8tre adjointe & ce dispositif, en substance ainsi qu'il a
été décrit au présent mémoire et représenté am dessin annexé,
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